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® Spannrolienkupplung fur Arbeitsmaschinen, insbesondere fur Mahdrescher 



Die Erfindung betrifft eine Spannrolienkupplung fur Arbeits- 
maschinen, insbesondere fur Mdhdrescher (1 ). Eine quer zum 
einen Trum ernes leistungsubertragenden Riementriebs (4) 
beweglich gefuhrte Spannrolle (6) ist aus ihrer einen Endlage. 
der Ausnxkstellung, mit Hilfe eines mit ihr uber em Kuppelge- 
stange (14 bis 17) gekoppelten Steligiiedes (10) eines Kuppei- 
motors (9) in die andere Endlage, die Kuppiungsstellung, 
uberfuhrbar, in der sie dem Rlementrieb (4) die notwendige 
Trumspannung verieiht. Um bei Gefahren ein sofortiges 
Ausschalten der Kuppfung sicherzustellen, greift das Stell- 
giied (10) des Kuppelmotors (9) am KuppelgestSnge mil 
einem groBen Spiel an und das Kuppelgestange (27) umfaflt 
einen Kniehebelmechanismus (8), der eine mittels eines 
Anschiags totpunktfixierte Kuppiungsstellung gewghrteistet. 
sowie eine in Kuppiungsstellung gespannte Ruckzugsfeder 
(23), die in Abhangigkeit von einem auf den Kniehebelmecha* 
nismus (8) wirkenden und letzteren uber die Totpunktstellung 
zunjckfuhrenden Ausschaltimpuls die vollsliindige Ver- 
schwenkung in Ausruckstellung sicherstellt (32 07 082) 
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Patentansprache : 

fu, Spannrollenkupplung fur Arbeitsmaschinen, 
insbesSndere fur MShdrescher (1), mit einer quer zum 
einen Trum eines leistungsubertragenden Riementriebs 
(4) beweglich gefuhrten Spannrolle (6) , die aus ihrer 
einen Endlage, der Aus r tick stel lung, mit Hilfe eines 
mit ihr uber ein Kuppelgestange (14 bis 17) gekoppel- 
ten Stellglieds (10) eines Kuppelmotors (9) in die 
andere Endlage, die Kupplungsstellung, Uberfiihrbar ist, 
in der sie dem Riementrieb (4) die notwendige Trum- 
spannung verleiht, dadurch gekennzeichnet , daB das 
Stellglied (10) des Kuppelmotors (9) am Kuppelgestange 
mit einem groBen Spiel angreift und daB das Kuppel- 
gestange einen Kniehebelmechanismus (8) , der eine 
mittels eines Anschlags (21) totpunktf ixierte Kupp- 
lungsstellung gewahrleistet, sowie eine in Kupplungs- 
stellung gespannte Riickzugsfeder (23) umfaBt, die in 
Abhangigkeit von einem auf den Kniehebelmechanismus 
(8) wirkenden und letzteren uber die Totpunktstellung 
zurUckfuhrenden Ausschaltimpuls die vollstandige 
Verschwenkung in Ausriickstellung sicherstellt. 

2. Spannrollenkupplung nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, daB zwischen das Stellglied 
(10) des Kuppelmotors (9) und den von ihm betatigbaren 
Kniehebelmechanismus (8) eine das groBe Spiel ge- 
wahrleistende Stif t-Schlitz-Verbindung (11) einge- 
schaltet ist. 
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3. Spannrollenkupplung nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, adB der Kuppelmotor durch einen 
Elektro-Spindelmotor (9) gebildet ist. 

4. Spannrollenkupplung nach einem der Anspriiche 
1" bis 3, dadurch gekennzeichnet , daB dem Elektro-Spin- 
delmotor (3) ein Uberstromschalter fur seine Umsteuerung 
nach dem Uberfuhren des Kniehebelmechanismus (8) in die 
Kupplungsstellung zugeordnet ist. 

5. Spannrollenkupplung nach Anspruch 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB dem Elektro-Spindelmotor (9) ein Zeit 
schaltwerk zugeordnet ist, das nach dem Einschalten 

der Kupplung unter Anlage des Stiftes (13) am vorderen 
Ende (24) des Schlitzes (12) der Stift-Schlitz-Verbindung 

(11) den Ausschaltvorgang durch Verlagerung des Schlitzes 
bis in eine Position sicherstellt , in der der Stift 

(13) nahezu am hinteren Schlitzende (25) anliegt. 

6. Spannrollenkupplung nach Anspruch 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Spiel zwischen dem Stift (13) 
und dem benachbarten hinteren Schlitzende (25) mittels 
einer Einstellschraube (26) vorbestimmbar ist. 

7. Spannrollenkupplung nach einem der Anspriiche 
2 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB das Stellglied 
(10) des Kuppelmotors (9) den sich in Stellglied- 
ISngsachse erstreckenden Schlitz (12) aufweist. 

8. Spannrollenkupplung nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet, dafi der in den Schlitz (12) eingreifende 
Stift (13) am einen der beiden Lenker (14, 15) des 
Kniehebelmechanismus (8) vorgesehen ist. 
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1 9. Spannrollenkupplung nach einem der Anspriiche 

1 bis 8, bei der die Spannrolle (6) am freien Ende eines 
mit seinem anderen Ende ortsfest angelenkten Schwenk- 
arms (7) drehbar gelagert ist, dadurch gekennzeichnet, 

5 daB der Kniehebelmechanismus (8) am Schwenkarm (7) zwi- 

schen dessen beiden Enden angelenkt ist. 

10. Spannrollenkupplung nach Anspruch 9, dadurch 
gekennzeichnet, daB die effektive Lange des am Schwenk- 

10 arm (7) angreifenden Lenkers (15) des Kniehebelmecha- 

nismus (8) entgegen der Wirkung einer ihm zugeordneten 
Feder (18) verringerbar ist. 

11. Spannrollenkupplung nach Anspruch 10, dadurch 
15 gekennzeichnet, daB der am Schwenkarm (7) angreifende 

Lenker (15) zweiteilig ausgebildet ist, daB die beiden 
Teile (16, 17) in Bezug zueinander axial verschieb- 
bar sind und daB die durch eine Schraubenfeder (18) 
gebildete Feder den einen Teil (17) umgibt und mit ihrera 
20 einen Ende an einem seitlichen Vorsprung (19) des anderen 

Teils (16) anliegt. 

12. Spannrollenkupplung nach einem der Anspriiche 
1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB dem Kniehebel- 

25 mechanismus (8) zum Aufbringen des Ausschaltimpulses 

eine fluid-, vorzugsweise hydraulisch gesteuerte Kolben- 
Zylinder-Einheit (27) zugeordnet ist. 
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Spannrollenkupplung fiir Arbeitsmaschinen, insbesondere fur 

Mahdrescher 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Spannrollenkupp- 
lung fiir Arbeitsmaschinen / insbesondere fiir Mahdrescher, rait 
einer quer zum einen Trum eines leistungsiibertragenden Riemen- 
triebs beweglich gefiihrten Spannrolle, die aus ihrer einen End- 
lage, der Ausriickstellung, mit Hilfe eines mit ihr iiber ein Kup- 
pelgestange gekoppelten Stellgliedes eines Kuppelmotors in die an 
dere Endlage, die Kupplungsstellung , tiberfiihrbar ist, in der sie 
dem Riementrieb die notwendige Trumspannung verleiht. 

Bei einer bekannten Spannrollenkupplung dieser Art 
(DE-OS 27 07 247) ist die Spannrolle am einen Arm eines zweiar- 
migen Schwenkhebels gelagert, an dessen anderem Arm das Stellgliet 
des Kuppelmotors angreift, Uber den Kuppelmotor laBt sich die 
Spannrolle fiir normale Betriebsbedingungen ausreichend schnell 
in Kuppliingsstellung bzw. in Ausriickstellung uberfiihren. Bel 
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Einsatz eines Elektro-Spindelraotors als Kuppel- 
motor werden ftir das Auskuppeln etwa 2 bis 3 Sekunden 
benotigt. Wird die vorstehend erlauterte Spannrol- 
lenkupplung in Verbindung mit dem Antrieb beispiels- 
weise der Einzugsorgane oder des Mahwerks eines 
Mahdreschers eingesetzt, dann ist die fragliche 
Zeitspanne im Falle eines Fremdkorpereinzugs oder 
bei einem Unfall zu groB. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, 
die Spannrollenkupplung der eingangs genannten Art 
unter Beseitigung der aufgef iihrten Nachteile so 
weiter auszugestalten, daB auf baulich relativ ein- 
fache Weise im Ernstfall ein sofortiges Ausschal- 
ten der Kupplung sichergestellt ist. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemafi dadurch 
gelQst, daB das Stellglied des Kuppelmotors am 
Kuppelgestange mit einem groBen Spiel angreift und 
daB das Kuppelgestange einen Kniehebelmechanismus , 
der eine mittels eines Anschlages totpunktf ixierte 
Kupplungsstellung gewShrleistet , sowie eine in Kupp- 
lungsstellung gespannte Riickzugsfeder umfaBt, die 
in AbhSngigkeit von einem auf den Kniehebelmechanis- 
mus wirkenden und letzteren uber die Totpunktstellung 
zuriickfuhrenden Ausschaltimpuls die vollstandige Ver- 
schwenkung in Ausruckstellung sicherstellt. Die beiro 
Kuppelvorgang in gespannten Zustand Ubergefiihrte 
Riickzugsfeder sorgt bei Auftreten des Ausscha It impulses 
fur die unverzUgliche Uberfuhrung der Spannrolle 
in die Ausruckstellung. Da die Riickzugsfeder schneller 
als jederiibliche Kuppelmotor, insbesondere wenn es 
sich um einen Elektro-Spindelmotor handelt, fiir die 
RUckstellung sorgt, sind fiir Maschinenaggregate 
Oder fiir Personen drohende Gefahren auf die erf in- 
dungsgem&Be Weise leicht vermeidbar. 
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Das erwShnte groBe Spiel kann auf beliebige 
Weise im KuppelgestSnge vorgesehen sein. Als in bau- 
licher Hinsicht besonders gUnstig hat es sich jedoch e 
wiesen, wenn zwischen das Stellglied des Kuppelmotors 
und den von ihm betatigbaren Kniehebelmechanismus 
eine das groBe Spiel gewShrleistende Stif t-Schlitz- 
Verbindung eingeschaltet ist. 

Ebenfalls aus baulichen sowie Kostengriinden 
kommt als Kuppelmotor zweckmaBigerweise ein Elektro- 
Spindelmotor in Frage. Als besonders vorteilhaft hat 
es sich dabei erwiesen, wenn dem Elektro-Spindelmotor 
ein Oberstromschalter fur seine Umsteuerung nach dem 
Uberftthren des Kniehebelmechanismus in die Kupplungs- 
stellung zugeordnet ist. Auf diese einfache Weise 
ist gewahrleistet, daB der Elektro-Spindelmotor nach 
UberfOhrung des Kniehebelmechanismus in die totpunkt- 
fixierte Kupplungsstellung bis in diejenige Position 
zuriickfahrt, in der sich der Stift der Stif t-Schlitz- 
Verbindung aus der einen Endlage im Schlitz wieder 
in der anderen Endlage befindet. Bei einem Ausschalt- 
impuls kann dann die Rtickzugsf eder die Spannrolle 
(iber den Kniehebelmechanismus sofort vollstSndig 
in die Au s r tick stel lung tiberf (ihren. 

Als SuBerst gtinstig im Hinblick auf eine 
leichte Einstellbarkeit optimaler Funkt±on±>edingungen 
hat sich das weitere Merkmal der Erfindung heraus- 
gestellt, wonach dem Elektro-Spindelmotor ein 
Zeitschaltwerk zugeordnet ist, das nach dem Einschalten 
der Kupplung unter Anlage des Stiftes am vorderen 
Ende des Schlitzes der Stif t-Schlitz-Verbindung 
den Ausschaltvorgang durch Verlagerung des Schlitzes 
bis in eine Position sicherstellt, in der der Stift 
nahezu am hinteren Schlitzende anliegt. Der Motor 
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1 lauft dann nach dem Wirksamwerden des Uberstrom- 

schalters durch das Zeitschaltwerk gesteuert wieder 
riickwarts, bis^aurch bequeme Einstellung des Zeit- 
schaltwerks vorbestimmte genaue optimale Endlage 

5 erreicht ist. 

Insbesondere bei Verwendung einer unverstell- 
baren Elektronik ist es in weiterex Ausbildung 
gtinstig, wenn das Spiel zwischen dem Stift und dem 

10 benachbarten hinteren Schlitzende mittels einer 

Einstellschraube vorbestimmbar ist. Es ergibt sich 
so namlich eine augenfallige mechanische Einstellung 
des Spiels zwischen dem Schraubenende und dem im 
Schlitz angrenzenden Stift, dessen Position von der 

15 zeitschaltergesteuerten Dauer des Riicklaufs des Kuppel- 

motors abhangt . 

Weitere Einzelheiten, Vorteile und Merkmale der 
Erfindung ergeben sich aus der folgenden Beschreibung 
20 und der Zeichnung. auf die beztiglich aller nicht im 

Text beschriebenen Einzelheiten ausdriicklich verwiesen 

wird. Es zeigt: 

Fig. 1 eine Seitenansicht eines mit der erfin- 
25 dungsgemMBen Spannrollenkupplung ausge- 

rilsteten Mahdreschers , 

Fig. 2 die Spannrollenkupplung nach der Er- 
findung in schematischer, stark verein- 
30 fachter Seitenansicht, und 



Fig. 3 eine Einzelheit der in Fig. 2 veran- 
schaulichten Spannrollenkupplung, in 
grSBerem MaBstab . 
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Wie aus der Zeichnung ersichtlich, umfaflt der 
veranschaulichte MShdrescher 1 einen Motor 2, von dem 
eine leistungstibertragende Riementriebkette 3 aus- 
geht, die zu den verschiedensten Arbeitsorganen des 
MShdreschers filhrt. Wie dargestellt, wird u.a. liber 
den Riementrieb 4 die Dreschtrommel 5 angetrieben. 
Quer zum einen, nMmlich zum oberen Trum des leistungs- 
tibertragenden Riementriebs 4 ist eine Spannrolle 6 
beweglich geftihrt, und zwar ist sie am freien Ende 
eines Schwenkarms 7 drehbar gelagert, der seiner- 
seits mit seinem anderen Ende ortsfest am GehSuse 
des MShdreschers angelenkt ist. Am Schwenkarm 7 
ist zwischen dessen beiden Enden ein Kniehebelmecha- 
nismus 8 angelenkt. Dem Kniehebelmechanismus 8 ist 
ein durch einen Elektro-Spindelmotor 9 gebildeter 
Kuppelmotor zugeordnet. Wie aus Fig. 2 ersichtlich, 
weist der Elektro-Spindelmotor 9 ein Stellglied 10 
auf , liber das er mit dem Kniehebelmechanismus 8 
verbunden ist. In der in der Zeichnung veranschaulich- 
ten Kupplungsstellung verleiht die Spannrolle 6 dem 
Riementrieb 4 die notwendige Trumspannung . Erfindungs- 
gemaB ist zwischen das Stellglied 10 und den Kniehebel- 
mechanismus 8 ein grofles Spiel eingeschaltet , das bei 
der veranschaulichten AusfUhrung durch eine Stift- 
Schlitz-Verbindung 11 gebildet ist, Im gezeigten Beispiel 
weist das Stellglied 10 des Elektro-Spindelmotor 9 
selbst den Schlitz 12 auf, der sich in Stellgliedlangs- 
achse erstreckt. Der in diesen Schlitz 12 eingreifende 
Stift 13 ist an einem Lenker 14 des Kniehebelmechanismus 
8 vorgesehen. Der andere am Schwenkarm 7 angreifende 
Lenker 15 des Kniehebelmechanismus ist zweiteilig ausge- 
bildet. Beide Telle 16 bzw. 17 sirid in Bezug zueinander 
axial verschiebbar. Eine durch eine Schraubenfeder 
18 gebildete Feder umgibt den mit dem Schwenkarm 7 
gelenkig verbundenen Teil 17 des Lenkers 15. Der an- 
dere Teil 16 des Lenkers 15 ist mit einem tellerarti- 
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gen seitlichen Vorsprung 19 versehen. An diesem 
Vorsprung 19 liegt das eine Ende dcr Schraubenfeder 
18 an, wShrend sich das andere Ende in der Nahe der 
Anlenkstelle an einer Shnlichen Schulter 20 des 
Teils 17 abstutzt. Wie ersichtlich, ist dem Kniehebel- 
mechanismus 8 ein Anschlag 21 zugeordnet. Dieser 
Anschlag 21 sichert die in Fig. 2 veranschaulichte 
totpunktfixierte Kupplungsstellung. Etwa am Gelenk 
22 zwischen den beiden Lenkern 14 und 15 des Kniehebel 
mechanismus 8 greift eine Rtickzugsfeder 23 an, deren 
freies Ende ortsfest mit dem MMhdreschergehSuse ver- 



bunden ist . 



Auf nicht nSher veranschaulichte Weise ist 
dem Elektro-Spindelmotor 9 ein ttberstromschalter 
fur seine Omsteuerung nach dem OberfUhren des Knie- 
hebelmechanismus 8 in die in Pig. 2 gezeigte Kupp- 
lungsstellung zugeordnet. Auf diese Weise wird das 
Stellglied 10, sobald sich der Kniehebelmechanismus 
8 in der totpunktf ixierten Kupplungsstellung befin- 
det, wieder zurUckgezogen und gelangt in die in 
Fig. 3 in grSBerem MaBstab veranschaulichte End- 
stellung. Ein dem Elektro-Spindelmotor 9 zugeordne- 
tes zeitschaltwerk, das ebenfalls nicht veranschau- 
licht ist, stellt nach dem Einschalten der Kupplung, 
das unter Anlage des Stiftes 13 am vorderen Ende 

24 des Schlitzes 12 erfolgt, den Ausschaltvorgang 
durch Verlagerung des Schlitzes in eine Position 
sicher, in der der Stift 13 nahezu am hinteren 
Schlitzende 25 anliegt. Dieses hintere Schlitzende 

25 ist durch eine Einstellschraube 26 definiert, 
mit deren Hilfe das Spiel X zwischen dem Stift 13 
und dem hinteren Schlitzende 25 von vorzugsweise 

1 mm vorbestimmbar ist. 
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Aufgrund der Ausgangslage des Stellglieds 10 kann 
der Ausschaltimpuls vom Elektro-Spindelmotor 9 selbst 
aufgebracht werden. Der Stift 13 wird nach Oberwindung 
des Spiels X von der das untere Schlitzende definie- 
renden Einstellschraube 26 beaufschlagt und fiihrt die 
beiden Lenker 14 und 15 des Kniehebelmechanismus 8 
iiber die Totpunktstellung hinweg in die Ausschaltlage . 

Ein besonders schnelles Ausschalten IMBt sich 
bei Verwendung einer dem Kniehebelmechanismus 8 zuge- 
ordneten gesonderten Kolben-Zylinder-Einheit 27 er- 
reichen, die fluid-, vorzugsweise hydraulisch gesteuert 
ist; letztere spricht namlich aufgrund der kleinen Bau- 
weise und der geringen Massen schneller an. 
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Bezugszeichenaufstellung 



1 


Mahdrescher 


2 


Motor 


3 


Riementriebkette 


4 


Riementrieb 


5 


Dreschtrommel 


6 


Spannrolle 


7 


Schwenkarm 


8 


Kniehebelmechanismus 


9 


Elektro-Spindelmotor 


10 


Stellglied 


11 


Stift-Schlitz-Verbindung 


12 


Schlitz 


13 


Stift 


14 


Lenker 


15 


Lenker 


16 


Teil 


17 


Teil 


18 


Schraubenfeder 


19 


Vorsprung 


20 


Schulter 


21 


Anschlag 


22 


Gelenk 


23 


Ruckzugsfeder 


24 


vorderes Ende 


25 


hinteres Schlitzende 


26 


Einstellschraube 
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